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 فصل اول : 

 ( چیست؟VFDدرایو )

 تعریف اینورتر:-1-1

 در ابتدا درمورد اینورترها صحبت می کنیم زیرا یکی از قسمت های پر اهمیت درایوها بخش اینورتر آن  

 می باشد.

( تبدیل می کند. در اصل عملکرد اینورترها دقیقا AC( را به جریان متاوب )DCبه زبان ساده اینورتر مبدلی است که جریان مستقیم )  

 برعکس یکسوکننده ها می باشد. 

 مدار داخلی یک دستگاه اینورتر در شکل زیر آمده است:

 

 

 

نکته مهم این است که خروجی اینورترها را می توان توسط تقویت کننده ها به سطح ولتاژ و فرکانس دلخواه تبدیل کرد که از این 

 توان در  کنترل دور موتور استفاده کرد. همچنین خروجی اینورترها به صورت موج مربعی می باشد.خاصیت می 
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شکل صفحه ی بعد، شکل موج خروجی اینورتر می باشد. از معایب اینورترها تولید هارمونیک در شبکه ی برق می باشد که اگر از 

و کنترل می شود. بدین منظور فیلترهایی برای کاهش درصد هارمونیک درصدی فراتر رود، باعث آسیب به سیستم های دیگر در یک تابل

 تولیدی توسط اینورتر درنظر گرفته شده است. 

  

 

یکی از موارد استفاده اینورترها، سیستم های خورشیدی و انرژی های تجدید پذیر می باشد. زیرا خروجی پنل های خورشیدی به صورت 

 به جریان متناوب نیاز می باشد که از اینورترها استفاده شود.  DCن خروجی می باشد. برای تبدیل ای  DCجریان 

 شکل زیر نمونه یک دستگاه اینورتر می باشد.
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 ( چیست؟ VFDدرایو )-1-2

 از درایوها برای کنترل دور الکتروموتورها استفاده می شود. به این ترتیب که جریان و فرکانس شبکه ی برق توسط درایو به جریان و

 فرکانس متغیر تبدیل شده و به واسطه ی آن سرعت موتور کنترل می شود. 

 ها و... ساخته شده اند. IGBTدرایوها از قطعات الکترونیکی مختلف مانند تریستورها و 

 

 

به جریان شکل بالا مدار داخلی یک درایو می باشد. همانطور که مشاهده می کنید ورودی برق شبکه در درایو توسط یکسو کننده ها 

( تبدیل می شود. AC)اینورتر( به جریان متناوب)  ACبه  DC( تبدیل می شود. جریان مستقیم تولید شده توسط مبدل DCمستقیم )

 جریان تولید شده می تواند به صورت ولتاژ و فرکانس متغییر باشد و از این رو سرعت موتور و حرکت موتور کنترل می شود.

ات اینورتر گفته شد، شکل موج خروجی درایو نیز به صورت موج مربعی می باشد. همچنین سوئیچینگ همانطور که در قسمت توضیح

در درایو باعث ایجاد هارمونیک در شبکه برق می شود که برای کم کردن درصد این هارمونیک ها  IGBT  سرعت بالای قطعه الکترونیکی

 از فیلترهای مخصوص در درایوها استفاده می شود.

 مزایای استفاده از درایو:-1-3

 راه اندازی بسیار ساده تر موتور -1

 صرفه جویی در مصرف جریان برق و بازگشت سرمایه بعد از مدتی کوتاه-2

 جریان راه اندازی کمتر نسبت به راه اندازی از طریق مدارات رله کنتاکتوری-3

 قابلیت کنترل سرعت و گشتاور موتور از طریق درایو-4
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ای الکتریکی )به دلیل راه اندازی و توقف نرم( و در پی آن کاهش تنش های مکانیکی و این خود باعث کاهش هزینه کاهش تنش ه-5

 .های تعمیر و نگهداری می شود

 اضافه شدن امکانات نرم افزاری برای مدیریت عملکرد کنترل دور-6

 اندازیعمر مفید بالا برای موتور در صورت استفاده از درایو برای راه -7

امروزه و با پیشرفت روز افزون در صنعت در اکثر کارخانجات صنعتی برای راه اندازی الکتروموتورها از درایو استفاده می کنند. از جمله 

 سیستم هایی که در آنها برای راه اندازی از درایو استفاده می شود عبارت انداز: 

 ماشین آلات بسته بندی-
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 CNCماشین آلات -

 

 آسانسورها-
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 دستگاه تزریق پلاستیک-

 

 

 تصاویر بالا گوشه ای از صنایع و ماشین آلات مختلف می باشد که در آن از درایو برای راه اندازی الکتروموتورها استفاده می شود.

 برندهای مطرحی که در زمینه تولید درایو فعالیت دارند عبارت انداز:

-Siemens 

-ABB 

-LITEON 

-Delta 

-LS 

-Kinco 

-Mitsubishi 
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 نمایش داده شده است:  LITEONدر شکل زیر نمونه یک درایو برند 
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 فصل دوم : 

 LITEONهای شرکت  VFDمعرفی 

می باشد، از هر کدام از این سه  EVO8000و  EVO6800و  EVO6800داری سه گروه درایو به نام های   LITEONشرکت مقدمه: 

 گروه درایو در سیستم های مختلف استفاده می شود. در ادامه به بررسی مشخصات هر کدام از این درایوها میپردازیم:

 EVO6000سری -2-1
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 نحوه خواندن کد -2-1-1

 

                                                                                                                 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 نوع تغذیه ورودی

 220VAC: تک فاز 21

 220VAC: سه فاز 23

43  380VAC : سه فاز

 LITEONدرایو برند 

EVO 

 6000سری 

6000 

دارای پنل 

 اپراتوری

20:IP20 

F دارای : 

 فیلتر داخلی

 ورژن:

 استاندارد

S 

 رنج توان درایو

0D2: 0.2KW 

0D4: 0.4KW 

D75: 0.75KW 

1D5: 1.5KW 

2D2: 2.2KW 

3D7: 3.7KW 

 

E 20 F 
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 مشخصات -2-1-2

 مد کنترل -الف

 

 شرایط محیطی -ب
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 ورودی، خروجی ها و شبکه -ج

 

 سیم بندی برد قدرت و برد فرمان درایو-2-1-3

 در این صفحه آمده است. EVO6800کلی سیم بندی کلی برد قدرت و برد کنترل درایو سری شکل

 بودن ورودی دیجیتال درایو حتما میکروسوئیچ روی برد کنترلی را تنظیم کنید. NPNیا  PNPبرای تعیین  :1نکته

دارای یک ورودی آنالوگی می باشد. این ورودی از نوع ولتاژ یا جریان می تواند باشد که برای تعیین نوع  EVO6800سری : 2نکته

 ولتاژی یا جریانی این ورودی باید میکروسوئیچ رو برد را تنظیم کرد.

 دارد. 10VDC~0یک خروجی آنالوگ از نوع ولتاژی و به رنج  EVO6800سری  :3نکته

آمپر و در  1حداکثر تا  DCی یک رله ی خروجی می باشد. حداکثر جریان قابل تحمل این رله در حالت دارا EVO6800سری : 4نکته

 آمپر می باشد. 5تا  ACحالت 

 می باشد. RJ45می باشد که کانکتور این شبکه  Modbus RTUپورت خروجی شبکه  1دارای  EVO6800سری : 6نکته
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 EVO6800سری -2-2

 

 نحوه خواندن کد -2-2-1

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

تغذیه ورودینوع   

 220VAC: تک فاز 21

 220VAC: سه فاز 23

43  380VAC : سه فاز

 LITEONدرایو برند 

EVO 

 6000سری 

6800 

E=LED 

C=LCD 

20:IP20 

F دارای : 

 فیلتر داخلی

 ورژن:

 استاندارد

S 

 رنج توان درایو

0D2: 0.2KW 

0D4: 0.4KW 

D75: 0.75KW 

1D5: 1.5KW 

2D2: 2.2KW 

............. 

 

E 20 F 
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این سری از  HD)کاربردهای معمولی( موجود می باشد. که نوع  ND)کاربردهای سنگین( و  HDدر دونوع  EVO6800: سری 1نکته

 موجود می باشد. 132KWتا  NDو نوع  110KWدرایوها تا 

 موجود می باشد. 380VACفقط به صورت سه فاز  EVO6800سری  تغذیه ورودی: 2نکته

 مشخصات -2-2-2

 مد کنترل -الف

 

 شرایط محیطی -ب
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 ورودی، خروجی ها و شبکه -ج

 

 سیم بندی برد قدرت و برد فرمان درایو-2-2-3

 در صفحه بعد آمده است. EVO6800شکل کلی سیم بندی کلی برد قدرت و برد کنترل درایو سری

 بودن ورودی دیجیتال درایو حتما میکروسوئیچ روی برد کنترلی را تنظیم کنید. NPNیا  PNPبرای تعیین  :1نکته

داری هفت ورودی  7.5KWچهار ورودی دیجیتال و برای توان های بیشتر از  5.5KWدر این سری از درایوها در توان های کمتر از 

 دیجیتال می باشد.

دارای یک ورودی آنالوگی می باشد. این ورودی از نوع ولتاژ یا جریان می   5.5KWکمتر از  برای توان های EVO6800سری : 2نکته

برد کنترلی را تنظیم کرد. برای توان های بیشتر از  یتواند باشد که برای تعیین نوع ولتاژی یا جریانی این ورودی باید میکروسوئیچ رو

7.5KW  آ 1دارای دو ورودی آنالوگی می باشد که ورودی( نالوگAI1 فقط در رنج ولتاژی دارد و ورودی )2 (AI2 می تواند جریانی )

 روی برد کنترلی را تنظیم نمود. A2یا ولتاژی باشد که برای تعیین ولتاژی یا جریانی بودن این ورودی باید میکروسوئیچ 

این خروجی از نوع ولتاژ یا جریان  دارای یک خروجی آنالوگی می باشد.  5.5KWبرای توان های کمتر از  EVO6800سری  :3نکته

(  را تنظیم کرد. برای توان های AMمی تواند باشد که برای تعیین نوع ولتاژی یا جریانی این خروجی باید میکروسوئیچ رو برد کنترلی )

واند می ت AMفقط به صورت ولتاژی می باشد و خروجی  FMدارای دو خروجی آنالوگی می باشد که خروجی  7.5KWبیشتر از 

 روی برد کنترلی را تنظیم نمود. AMجریانی یا ولتاژی باشد که برای تعیین ولتاژی یا جریانی بودن این خروجی باید میکروسوئیچ 
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داری دو خروجی  7.5KWیک خروجی رله و برای توان های بیشتر از  5.5KWاین سری از درایوها در توان های کمتر از  برای:4نکته

 رله می باشد.

می باشد. همچنین  32KHZو یک خروجی پالس تا حداکثر  32KHZدارای یک ورودی پالس تا حداکثر  EVO6800سری : 5نکته

 را ساپورت می کند. MODBUS RTUبوده که شبکه ی  RS485پورت  1ای سری از درایوها دارای 
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 EVO8000سری -2-3

 

 نحوه خواندن کد -2-3-1

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 نوع تغذیه ورودی

 220VAC: تک فاز 21

 220VAC: سه فاز 23

43  380VAC : سه فاز

 LITEONدرایو برند 

EVO 

 6000سری 

8000 

E=LED 

C=LCD 

20:IP2

0 

F دارای : 

 فیلتر داخلی

 ورژن:

 استاندارد

S 

 رنج توان درایو

0D2: 0.2KW 

0D4: 0.4KW 

D75: 0.75KW 

1D5: 1.5KW 

2D2: 2.2KW 

............. 

E 20 F 
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 مشخصات -2-3-2

 مد کنترل -الف

 

 شرایط محیطی -ب
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 ورودی، خروجی ها و شبکه -ج

 

 سیم بندی برد قدرت و برد فرمان درایو-2-3-3

 در صفحه بعد آمده است. EVO8000شکل کلی سیم بندی کلی برد قدرت و برد کنترل درایو سری 

 بودن ورودی دیجیتال درایو حتما میکروسوئیچ روی برد کنترلی را تنظیم کنید. NPNیا  PNPبرای تعیین  :1نکته

 ورودی دیجیتال می باشد. 8این سری از درایوها داری 

( می AI2) 2( فقط رنج ولتاژی دارد و ورودی AI1آنالوگ ) 1دارای دو ورودی آنالوگی می باشد که ورودی  EVO8000سری : 2نکته

 روی برد کنترلی را تنظیم نمود. A2باشد که برای تعیین ولتاژی یا جریانی بودن این ورودی باید میکروسوئیچ  تواند جریانی یا ولتاژی

می  AMفقط به صورت ولتاژی می باشد و خروجی  FMدارای دو خروجی آنالوگی می باشد که خروجی  EVO8000سری  :3نکته

 روی برد کنترلی را تنظیم نمود. AMجریانی بودن این خروجی باید میکروسوئیچ تواند جریانی یا ولتاژی باشد که برای تعیین ولتاژی یا 

 این سری از درایوها داری دو خروجی رله و دو خروجی دیجیتال می باشد.: 4نکته

پورت  2دارای یک ورودی پالس و یک خروجی پالس می باشد. همچنین ای سری از درایوها دارای  EVO8000سری : 5نکته

RS485  بوده که شبکه یMODBUS RTU .همچنین به صورت  را ساپورت می کندOption  شبکه هایProfibus 

etherCAT, Profinet, CAN Open, LAN, Device net  را ساپورت می کند که باید به صورت کارت افزایشی، این شبکه ها را

 به درایو اضافه نمود.
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 را بر اساس سیستمهای مختلف، مشخص کرده است. LITEONشکل زیر گروه بندی انواع درایوهای 
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 فصل سوم: 

 EVO6800سری  LITEONپیکربندی درایو 

 به شکل زیر می باشد: EVO6800سری  LITEONشکل کلی سیم بندی درایو 
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 ترمینال قدرت: -3-1

 

ولت باشد خروجی  383در صورتی که تغذیه درایو  .( موجود می باشند380VACفاز ) 3 صورتبه  EVO6800درایوهای ورودی تغذیه 

برای مقاومت ترمز در نظر  B2و  B1می باشد و همچنین ترمینال  Bus DCخروجی  2-و  1+ترمینال ولت می باشد.  383فاز  3درایو 

 گرفته شده است.

 با توجه به نوع خروجی درایو لحاظ شود.نکته ی مهم: نوع سیم بندی موتور )ستاره یا مثلث( 

 ورودی های دیجیتال: -3-2

 

ورودی دیجیتال دارد که به صورت پیش فرض به هرکدام از ورودی ها عملکرد مشخصی اختصاص داده شده است.  EVO6800  7سری 

ورودی می باشد.  Reverseبرای راه اندازی موتور به صورت  S2و  Forwardبرای راه اندازی موتور به صورت  S1برای مثال ورودی 

S7  .ورودی فرکانس بالا یا پالسی می باشد. از این ورودی برای راه اندازی موتور از طریق ایجاد قطار پالس استفاده می شود 
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 کانسی یا پالسی می باشد.آن ورودی فر S4ورودی دیجیتال بوده که ورودی  4دارای  5.5kwبرای کمتر از  EVO6800سری  نکته:

عملکرد برای ورودیهای دیجیتال درنظر گرفته  74در نظر گرفته شده است،  S1~S7برای ورودی دیجیتال   E1-00~E1-06پارامترهای 

شده است که به هرکدام از ورودیها یک عملکرد را می توان اختصاص داد. همانطور که در شکل نیز قابل مشاهده است، منبع تغذیه 

24VDC  بر روی برد کنترل درایو وجود دارد که برای تحریک ورودیها نیز می توان از آنها استفاده کرد. اگر سوئیچ روی برد را رویPNP 

ها با پایه ی  قرار دهیم ورودی NPNتحریک می شود و اگر سوئیچ روی برد را روی  24V+قرار دهیم، ورودیهای دیجیتال با پایه ی 

COM تحریک می شوند. 

 

 

 جدول عملکردهای ورودیهای دیجیتال به صورت زیر می باشد:

 

 

 

 

 

 

 

 



                                                                                                                             

 

28 
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 ورودی های آنالوگ:  -3-3

 

ترهای با رنج راینودارد، و دارای یک ورودی آنالوگ در رنج ولتاژ یا جریان  5.5KW از با رنج توان کمتر EVO6800سری اینورترهای 

یا جریانی به صورت ولتاژی  2به صورت ولتاژی و ورودی  1می باشد، که رنج ورودی دارای دو ورودی آنالوگی  7.5KWتوان بیشتر از 

  می باشد.

بر روی برد کنترلی درایو میکرو سوئیچی برای ورودی آنالوگی موجود می باشد. اگر نوع ورودی از نوع جریانی باشد، میکروسوئیچ  :1نکته

  2، این میکروسوئیچ برای ورودی 7.5KWبرای توان بیشتر از  تنظیم کنید. Vو اگر از نوع ولتاژی باشد میکروسوئیچ را روی  Iرا روی 

 .می باشد

 

خارجی استفاده  Volumeخروجی اعمال می شود. در صورتی که از  10VDC+به صورت پیش فرض  ACو  +Vبین پایه ی  :2نکته

)برای A1استفاده می کنید از پایه  EXTERNALمی کنید می توانید از این خروجی ها استفاده نمایید. همچنین اگر از ورودی آنالوگی 

 استفاده کنید. ACو  آنالوگی( 2برای ورودی )A2آنالوگی( یا  1ورودی 

 :مشخص می شود E3-00آنالوگی را در پارامتر  1 رنج ورودی :3نکته

 

E3-00 : 

 

0 :0~10VDC 

1 :-10V~10VDC 

 پیش فرض روی این مقدار تنظیم شده است
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 مشخص می شود: E3-06آنالوگی را در پارامتر  2 رنج ورودی

 

 

E3-06:  

 

 

 به ورودی آنالوگی اختصاص داده شده است، که جدول عملکرد آن در شکل زیر آمده است: E1-07و  E3-01پارامتر  :4نکته

 

 

 خروجی آنالوگ:  -3-4

 

0 :0~20MA 

1 :4~20MA 

2 :0~10VDC 

3 :0~5VDC 

 پیش فرض روی این مقدار تنظیم شده است
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دارد که در رنج ولتاژ می باشد، و  FMدارای یک خروجی آنالوگ با نام  5.5KWبا رنج توان کمتر از  EVO6800اینورترهای سری 

به  AMبه صورت ولتاژی و خروجی  FMدارای دو خروجی آنالوگی می باشد، که خروجی  7.5KWاینورترهای با رنج توان بیشتر از 

، توسط میکروسوئیچ AMنوع ولتاژی یا جریانی خروجی  همانطور که در شکل نیز قابل مشاهده است،صورت ولتاژی یا جریانی می باشد.

 روی برد کنترل تعیین می شود.

 ر نظر گرفته است:د FMخروجی تعیین نوع برای  E4-00پارامتر 

 

E4-00 : 

 

 در نظر گرفته است: AMبرای تعیین نوع خروجی  E4-04پارامتر 

 

 

E4-04 : 

 

 آنالوگی اختصاص داده شده است، که جدول عملکرد آن در شکل زیر آمده است: خروجی هایبه  E1-05و  E4-01پارامتر  نکته:

 

0 :0~10VDC 

1 :0~20MA 

2 :4~20MA 

 پیش فرض روی این مقدار تنظیم شده است

0 :0~10VDC 

1 :-10V~10VDC 

 پیش فرض روی این مقدار تنظیم شده است
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 رله:  دیجیتال/ خروجی -3-5

 

 

دارای دو خروجی  7.5KWبا رنج توان بیشتر از دارای یک خروجی رله، و  5.5KWبا رنج توان کمتر از  EVO6800اینورترهای سری 

 دارای یک خروجی دیجیتال می باشند. EVO6800، همچنین تمام رنج های اینورترهای سری رله می باشد

برای خروجی دیجیتال  E2-02( و پارامتر R2)2برای خروجی رله ی  E2-01و پارامتر   (R1)1برای خروجی رله ی  E2-00پارامتر 

(D1 درنظر گرفته شده است، که جدول عملکرد این خروجی ها به صورت زیر ):می باشد 
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 آمپر می باشد. 1نکته مهم: حداکثر جریان مجاز عبوری رله ی خروجی تا 

 مقاومت ترمز: -3-6

در حال کار  Full loadگاهی برا اساس نوع سیستم نیاز است که موتور در زمان کوتاهی متوقف شود. در این صورت اگر موتور به صورت 

باشد، با این مدت زمان کوتاه توقف، موتور مد ژنراتوری پیدا می کند یعنی تولید جریان و ولتاژ می کند، این جریان و ولتاژ تولید شده 

 IGBTمی دهد و در طولانی مدت باعث آسیب رسیدن به  Erorrدردرایو می شود که در این حالت درایو   Bus DCباعث افزایش جریان 

و می شود. برای جلوگیری از این موضوع باید جریان و ولتاژ برگشتی از موتور تخلیه شود که برای این منظور از مقاومت ترمز استفاده درای

 می کنند. توسط مقاومت ترمز جریانات اضافی تولید شده در درایو به صورت گرما تلف می شود.
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( به درایو متصل می شوند. این واحد Brake unitترمزها توسط یک واحد ترمز )شکل بالا یک نمونه مقاومت ترمز می باشد. مقاومت 

و  ترمز گاها درون برد درایو قرار داده شده اند، اما گاهی نیازی است این واحد ترمز را به صورت جداگانه تهیه کرده و به درایو وصل کنیم

داخل خود درایو قرار دارد و نیازی نیست که به صورت احد ترمز و EVO6800سری در مقاومت ترمز روی این واحد ترمز نصب می شود. 

 وصل می شود.  B2و  B1در صورت نیاز به پایه  مقاومت ترمز جداگانه تهیه شود.

 

 

 

 

 

 

 

 

https://www.google.com/url?sa=i&rct=j&q=&esrc=s&source=images&cd=&cad=rja&uact=8&ved=0ahUKEwj86uKsmK3ZAhWC3SwKHW6-DRYQjRwIBw&url=https://www.openpr.com/news/713670/Power-Resistors-Market-2017-Hubbell-Incorporated-Enapros-VIKING-Ohmite-and-Precision-Resistor.html&psig=AOvVaw2UTuWtPpBfDsJtHSVaaUsd&ust=1518965161694922
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 فصل چهارم: 

 EVO6800نحوه ی تنظیمات از طریق پنل اپراتوری سری 

از پنل اپراتوری درایو می توان برای تنظیم پارامترها استفاده نمود همچنین اگر مرجع فرمان و فرکانس از روی پنل اپراتوری باشد، می 

 شدن موتور و همچنین تغییر فرکانس را از روی پنل اپراتوری اعمال نمود. Stopو  Runتوان فرمان 

 اپراتوری و همچنین توضیح عملکرد آن ها می پردازیم.در قسمت بعد به توضیح قسمتهای مختلف پنل 

 آشنایی با پنل اپراتوری و قسمتهای مختلف آن-4-1

 

 EVO6800پنل اپراتوری سری عملکرد قسمت های مختلف 

 برای تنظیم سریع پارامترها استفاده می شود.  FN1از دکمه ی -1

  برای تغییر جهت موتور استفاده می شود. FWD/REVاز دکمه ی -2

جهت جانمایی و حرکت بین پارامترها استفاده می شود. همچنین اگر خطایی در درایو رخ بدهد یک کد مشخص  RESETاز دکمه ی -3

بر روی پنل اپراتوری ظاهر می شود که در این صورت تا این پیغام خطا از صفحه پاک نشود اجازه راه اندازی مجدد داده نمی شود. اگر 

 برای پاک کردن این پیغام خطا استفاده می شود. RESETدکمه ی مرجع فرمان از روی پنل اپراتوری باشد، از 

 موتور راه اندازی می شود.  RUNاگر مرجع فرمان از روی پنل اپراتوری باشد، با زدن دکمه ی  -4

 برای وارد شدن به گروه پارامترها و تغییر صفحه ی نمایشگر استفاده می شود. MENUاز دکمه ی -5 
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ظیم پارامترها استفاده می شود و همچنین اگر مرجع فرکانس از روی پنل اپراتوری باشد با این دکمه فرکانس برای تن UPاز دکمه ی -6

 کاری افزایش پیدا می کند.

برای تنظیم پارامترها استفاده می شود و همچنین اگر مرجع فرکانس از روی پنل اپراتوری باشد با این دکمه  Downاز دکمه ی  -7

 پیدا می کند.فرکانس کاری کاهش 

 موتور متوقف می شود STOPاگر مرجع فرمان از روی پنل اپراتوری باشد، با زدن دکمه ی -8

برای وارد شدن به مقدار هر پارامتر استفاده می شود. همچنین بعد از تنظیم مقدار هر پارامتر برای تایید تنظیمات  Enterاز دکمه -9

 انجام شده، از این دکمه استفاده می شود.

 برای  Lo/REاز دکمه ی -13

روی پنل اپراتوری برای تایید و تغییر مقادیر پارامتر ها و همچنین تغییرات فرکانس)در صورت اینکه مرجع فرکانس از  Volumeاز  -11

 روی پنل اپراتوری باشد( استفاده می شود.

 شود.روی پنل اپراتوری روشن می  RUNباشد چراغ  RUNاگر درایو فرمان در حالت  -12

 روشن می شود. این قسمتچراغ  ،اگر نمایشگر روی پنل اپراتوری نشان دهنده سرعت باشد -13

 روشن می شود. این قسمتچراغ  ،اگر نمایشگر روی پنل اپراتوری نشان دهنده فرکانس باشد -14
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 نحوه تنظیم پارامترها از طریق پنل اپراتوری-4-2

 

 پارامترهای درایو از طریق پنل اپراتوری را به صورت یک فلوچارت نمایش داده است.شکل بالا نحوه ی تنظیم 

 با ذکر یک مثال با نحوه ی تنظیم پارامترهای درایو از طریق پنل اپراتوری بیشتر آشنا می شویم:

 ا انجام میدهیم:قرار دهیم، برای این کار مراحل زیر ر 1را مساوی  b1-01برای مثال میخواهیم مقدار پارامتر  مثال:

 Aمی باشد. روی کلمه ی  A1-01وارد لیست پارامترها می شویم. اولین پارامتری که مشاهده می کنیم  MENUبازدن دکمه ی  -الف

،UP  یاDown تا به پارامتر گروه  را میزنیمb  .برسیم 

جابه جایی بین پارامترها را انجام می  Resetمی باشد. با دکمه ی  b1-00مشاهده می کنیم،  bاولین پارامتری که در گروه پارامتر  -ب

را مشاهده می  b1-01تغییر میدهیم. حال پارامتر  1آن را به عدد  UPمی باشد برسیم، با زدن دکمه  0دهیم تا به آخرین عدد که 

 کنیم.

یا  volumeمی باشد. با چرخاندن  0ن پارامتر می شویم، مقدار پیش فرض ای b1-01وارد پارامتر  Volumeیا  Enterبا فشردن  -ج

 .قرار می دهیم 1آن را به  UP زدن دکمه ی 

مشاهده می شود و پارامتر  endمقدار تنظیمی تایید می شود، اگر خطایی وجود نداشته باشد کلمه  Enterیا  volume با فشردن  -د

b1-01=1  .می شود 
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 باشد: شکل زیر فلوچارت تنظیم سریع پارامترها می
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 فصل پنجم: 

 EVO6800سری  LITEONپارامترهای اینورتر 

تقریبا تمام اینورترهای مختلف دارای پارامترهای بسیار زیادی برای سیستم های مختلف می باشند. برای مثال یک اینورتر ممکن مقدمه: 

است برای سیستم های مختلفی طراحی شده باشد که به دنبال آن برای هر سیستم خاص، پارامترهای مخصوص آن سیستم را داشته 

 ا دارا بودن پارامترهای تقریبا یکسان برای راه اندازی اولیه و ساده ی یک الکتروموتور می باشد. باشد. نکته اشتراک اکثر اینورتره

 را برای سیستم های مختلف بررسی می کنیم.  EVO6800سری  LITEONدر این فصل پارامترهای اینورتر 

 بخش اول: پارامترهای راه اندازی اولیه موتور

 در بخش اول به بررسی پارامترهای اولیه برای راه اندازی ساده موتور می پردازیم: 

5-1-Reset factory : 

تعریف می   Reset factoryمی باشد. بر اساس کدهای مشخص شده در شکل زیر پارامتر   Reset Factoryپارامتر  A1-03پارامتر 

 شود. این کدها در شکل زیر آمده است:
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بود و مد سیم بندی به صورت دو سیمه بود، کدی که در این  50HZو فرکانس برق شهر  380vبرای مثال اگر ورودی تغذیه اینورتر 

 می باشد.)این کد با فلش قرمز رنگ در شکل بالا نمایش داده شده است(.  2538پارامتر وارد میکنیم عدد 

 پارامتر های موتور:-5-2

اندازی اینورتر، وارد کردن پارامترهای موتور می باشد که از روی پلاک موتور این مقادیر به دست می آید.  یکی از مهمترین مراحل راه

اشتباه در وارد کردن این پارامترها گاهی باعث آسیب به موتور می شود. در شکل صفحه ی بعد پلاک یک نمونه الکتروموتور را مشاهده 

 می کنید.

 

1 
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 لا مشاهده میکنید پارامترهای مهم موتور با فلش قرمز مشخص شده است که عبارت است از: همانطور که در شکل با

(، VOLTS(، ولتاژ کلی موتور) R.P.M(، سرعت نامی موتور) AMPS(، جریان کشی موتور )kwتوان موتور )برحسب اسب بخار یا 

 (.HERTZفرکانس کاری موتور)

 عبارت است از: EVO6800پارامترهای موتور سری 

t1-02 :توان موتور 

t1-03:ولتاژ کاری موتور 

t1-04:جریان کشی موتور 

t1-05:فرکانس کاری موتور 

t1-06: تعداد قطب موتور 

می  3000RPMیا  1500RPMسرعت کاری الکتروموتورها تقریبا غالبا معمولا تعداد قطبها را روی پلاک موتور قید نمی کنند، : 1نکته

 3000RPMدرنظر میگیرند و اگر سرعت کاری موتور تقریبا  4بود تعداد قطبها را  1500RPMت کاری موتور تقریبا باشند. اگه سرع

 درنظر می گیرند. 2باشد تعداد قطبها را 

ت نیز اگر رنج توان موتور و اینورتر یکسان باشد معمولا نیازی به تنظیم پارامترهای موتور نمی باشد ولی بهتر است در این صور :2نکته

 این پارامترها چک شود.
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 تعیین مد کاری:-5-3

 می باشد.  Sensorless Vectorو  V/Fمد کاری  2دارای  EVO6800در این قسمت باید مد کاری اینورتر تعیین شود. سری 

V/Fساده ترین مد راه اندازی موتور می باشد که با تغییر ولتاژ و فرکانس سرعت موتور کنترل می شود : 

Sensorless Vector نوع دیگر مد کنترل موتور توسط اینورتر می باشد، که نسبت به مد :v/f  در کنترل سرعت و گشتاور موتور

عملکرد بسیار بهتری دارد به این ترتیب که اینورتر از جریان مصرفی موتور فیدبک گرفته و بر اساس فرمان داده شده منحنی خروجی 

 لکرد بهتر موتور تغییر می دهد. اعمالی به موتور را برای عم

 راه اندازی می شوند.  V/Fبیشتر موتورها در مد  نکته:

 

A1-02 : 

 

مراحل زیر را انجام می  Auto tuneانجام شود، برای انجام  Auto tuneاگر درایو را در مد وکتور قرار گیرد حتما باید عمل  نکته: 

 دهیم:

t1-01 : نوعAuto tune  

 

 به صورت ایستا انجام گیرد. Auto tuneتوجه: اگر موتور زیر بار بود حتما عمل 

 

t1-12 : 

 

 قرار دهید. 1را روی عدد   t1-12حتما پارامتر  Auto tuneبرای عمل 

 انجام می گیرد. Auto tuneعمل  RUNبعد از تنظیم پارامترهای گفته شده با فرمان 

 تعیین مرجع فرمان:-5-4

 است، عملکرد این پارامتر به صورت زیر است: b1-01در قسمت بعد باید مرجع فرمان را مشخص کنیم که پارامتر آن 

b1-01 : می باشد که به شرح زیر است: 2~0رنج عدد قابل تنظیم آن 

=0 V/F  

=1 Sensorless Vector )وکتور حلقه باز( 

  را انجام می دهد Auto tuneگردشی: در این حالت موتور به صورت چرخشی عمل  0=

 حرکتی ندارد Auto tuneعمل  در حیندر این حالت موتور ایستا:  1=

 Auto tune فعال کردن عملغیر  0=

 Auto tuneفعال کردن عمل  1=
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 و فرمانهای حرکتی موتور از طریق پنل اپراتوری انجام می گیرد. STOPو  RUNپنل اپراتوری: در این حالت فرمان  0=

 و فرمانهای حرکتی موتور از طریق ورودی های دیجیتال انجام می گیرد.  STOPو  RUNورودی ترمینال : در این حالت فرمان 1=

انجام  Modbus RTUه و فرمانهای حرکتی موتور از طریق شبک  STOPو  RUN: در این حالت فرمان Modbus RTUشبکه  2=

 میگیرد.

 را پشتیبانی می کنند. Modbus RTUشبکه  LITEONتمام سری های درایوهای  نکته:

 تعیین مرجع فرکانس:-5-5

 می باشد که عملکرد آن به شرح زیر است: b1-00پارامتر مرجع فرکانس 

b1-00 : می باشد که به شرح زیر است: 4~0رنج عدد قابل تنظیم آن 

 روی پنل اپراتوری تغییر می کند. Volumeپنل اپراتوری: فرکانس کاری و سرعت موتور با  0=

ورودی آنالوگ : در این حالت از طریق ورودی آنالوگی فرکانس تغییر می کند. پارامترهای مربوط به ورودی آنالوگی در فصل 1=

 سوم)پیکربندی( توضیح داده شده است.

 ی دیجیتالتغییر فرکانس از طریق ورود 2=

 : در این حالت باید فرکانس را از طریق شبکه ی مدباس و یک کنترلر تغییر دهیم.Modbus RTUشبکه  =3

 تغییر فرکانس از طریق ورودی دیجتال پالسی)فرکانس بالا( 4=

بل افزایش می نیز قا 2000HZمی باشد که در صورت نیاز کاربر تا  400HZتا  LITEONحداکثر فرکانس خروجی درایوهای  :1نکته

 باشد.

 :کاری فرکانس-5-6

را دارد. پارامترهای مربوط به مرجع فرمان  2KHZمی باشد، اما قابلیت افزایش تا  400HZحداکثر  LITEONفرکانس خروجی درایوهای 

 به صورت زیر می باشد:

d1-02:  2333هرتز قابل افزایش می باشد.) در صورت امکان تا  433در این پارامتر حداکثر خروجی فرکانس را تغییر می دهیم که تا 

 هرتز قابل افزایش است(. لازم به ذکر است فرکانس کاری درایو نمی تواند بیشتر فرکانس تعیین شده در این پارامتر تعیین شود.

L2-00 :کزیمم فرکانس کاری مشخص می شود. در این پارامتر رنج ما 

L2.01: .در این پارامتر رنج مینیمم فرکانس کاری مشخص می شود 
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 تعیین می شود.  L2-01و  L2-00فرکانس کاری اینورتر در بازه ی فرکانس تعیین شده در دو پارامتر  :1نکته

 تغییر میکند. L2-01و  L2-00نالوگی فرکانس کاری بین اگر مرجع فرکانس از ورودی آنالوگی باشد بر اساس تغییرات ورودی آ :2نکته 

L1-00 : تعیین مرجع فرکانس 

 اگر مرجع فرکانس روی پنل اپراتوری باشد علاوه بر تغییر فرکانس از روی پتانسیومتر روی پنل اپراتوری، از طریق پارامتر :3نکته

 L1-00 .نیز فرکانس را تغییر داد 

 (: Dec( و نزول)Accزمان صعود)-5-1

- C1-00 :(تعیین زمان صعودACCبر حسب ثانیه ) 

- C1-01 :(تعیین زمان نزولDECبر حسب ثانیه ) 

 عملکرد فن: -5-1

دارای یک فن نیز می باشند که برای عملکرد فن نیز چند پارامتر در نظر گرفته شده است که عبارت است  EVO6800اینورترهای سری 

 از:

P7-03 : می باشد که به توضیحات هرکدام از این اعداد به شرح زیر است: 2~0قابل تنظیم بر روی اعداد 

 شدن موتور RUN= فعال شدن فن هنگام  0

 = فعال شدن فن در هنگام وصل شدن تغذیه ورودی اینورتر 1

 اینورتر بیش از حد مجاز شود. Heatsink= فعال شدن فن هنگامی که دمای  2

P7-04 :  زمان تایمرOff-delay   برای فن. هنگامی که فن فعال می شود، بعد از تعیین زمانی که در این پارامتر تعیین می کنیم که بر

 حسب ثانیه است فن متوقف می شود.

 :  Side by Sideنصب چند اینورتر به صورت -5-2

ی این منظور باید پارامتر ذکر شده در دارای این قابلیت بوده که کنار هم با فاصله ی بسیار اندکی نصب شوند. برا LITEONاینورترهای 

 ادامه ی مطلب را تنظیم نمود:

P7-12 :0~1 

 30mm= نصب در فاصله ی بزرگتر از 0

 2mm~29mm= نصب در فاصله 1
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